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(54) TiUe: THREAD MEASURING DEVICE, ESPECIALLY FOR CHANGING APPLICATIONS 

(54) Bezeiclinung: FADENMESSGERAT, INSBESONDERE FUR INSTATIONARE ANWENDUNGEN 



O 




(57) Abstract: The inventive thread measuring device (1) is a manual measuring device comprising a thread capturing device (8) 
which places the thread on top of a thread laying-on element (27) of a force sensor (29) when a release lever (6) is actuated. The 
detected thread tension and the detected thread speed of a processing device is transmitted for display and further processing. The 
device can be used with one hand. The boomerang-shaped housing (2) is embodied as a handle on one end with a release lever 
and a control knob' (10), which is embodied in the fonn of a rotating/press switch, disposed thoreon along with a display (5). The 
control knob (10) can be rotated with the thumb of the user and can be pressed such that it can be fully used, i.e. in order to select all 
operating and measuring modes, with the aid of the thumb alone. Measurement occurs via die release lever (6) which actuates the 
thread capturing element (8) and a measuring activation switch (49). 

[Fortsetzjmg auf der ndchsten Seite] 
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Veroffentlicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 



— vor Ablattf der fUr Anderungen der AnsprUche geltenden 
Frist; Verdffentlichung wird wiederholt, falls Anderungen 
eintreffen 

Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 
kiirzungen wird auf die ErkUirungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfang jeder reguldren Ausgabe der 
PCT~Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Das erfindungsgemasse Fadenmessgerat (1) ist ein Handmessgerat mit einem Fadenfdnger (8), der bei 
Bemtigung eines Ausl5sehebels (6) den Faden tiber ein Fadenauflageelement (27) eines Kraftsensors (29) legL Die erfasste Faden- 
spannung wird, wie auch die erfasste Fadengeschwindigkeit einer Verarbeitungseinrichtung, zur Anzeige und Weitenrerarbeitiing 
zugefUhrt. Das GerSt gestattet eine Einhandbedienung. Das bummerangfdrmige GehMuse (2) ist an einem Ende als Handgriff aus- 
gebildet, an dem sowohl ein Ausldsehebel als auch ein Bedienknopf (10), der als Dreh-Druck-Taster ausgebildet ist, als auch ein 
Display (5) angeordnet ist. Der Bedienknopf (10) kann mit dem Daumen des Bedieners gedreht und gedriickt werden, so dass eine 
vollst^dige Bedienung, d.h. Auswahl aller Mess- und Betriebsmodi, nur mit dem Daumen mdglich ist Die Messung wild durch 
den Ausldsehebel (6) duichgefUhrt, der den Faden&iger (8) sowie einen Messaktivierungsschalter (49) betatigt. 
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Fademaessaerat. insbesondere ftir instationa re Anwendungen 

Die Brfindung betriff ein Fadenmessgerat , das ins- 
besondere als HandmessgerS.t vorgesehen ist • 

Faden verbrauchende Maschinen Ziehen hauf ig von so 
genannten Spulengattem eine Vielzahl einzelner Faden ab, 
die zu der Maschine laufen. In der Praxis kommt dabei 
gelegentlich der Wunsch auf , die Fadenmenge iind/oder die 
Padengeschwindigkeit der zu der Maschine laufenden Faden 
bestinonen zu konnen. Dazu ist beispielsweise aus der DE- 
OS 2557593 ein Faden-Messgerat bekannt, das als Handmess- 
gerat aufgebaut und fur Freihandmessungen geeignet ist. 
Dieses Fadenmessgerat weist ein pistolenf ormiges zwei- 
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schenkliges Gehause auf , dessen einer Schenkel als Hand- 
griff ausgebildet ist und dessen anderer Schenkel an sei- 
nem freien Ende einen Fadenf^nger tragt* Dieser wird 
durch einen schwenkbar gelagerten Hebel gebildet, der an 
seinem freien Ende einen Zapfen mit verdicktem Kopf als 
Fadenleitelement tr§gt. Konzentrisch zu der Drehachse des' 
Schwenkhebels ist eine Trommel drehbar gelagert, die mit 
einer Drehzahlmesseinrichtung verbunden ist . Der Schwenk^ 
hebel ist uber einen Zahnstangenantrieb mit einem Betati- 
gungshebel verbunden, der an der Vorderseite des den 
Handgriff bildenden Gehauseteils zuganglich ist. Er kann 
hier gegen die Kra£t einer Vorspannf eder auf den Griff zu 
bewegt werden, wodurch der Schwenkhebel eine Schwenkbewe- 
gung um etwa 180° vollfuhrt, Hatte er zuvor mit seinem 
Fadenleitelement einen Faden hintergrif f en, wird der Pa- 
den dadurch an die drehbar gelagerte Trommel angelegt, 
die somit von der Fadenbewegung in Drehung versetzt wird. 
Die Drehzahl der Trommel ist ein Mafi fur die Fadenge- 
schwindigkeit . 

Die Messung der Fadengeschwindigkeit ist fiir einige 
Anwendungsf alle ausreichend. Es wird jedoch eine vielsei- 
tigere Verwendung des Fadenmessgerats angestrebt . Genau 
dies ermoglicht die vorliegende Erfindung: 

Das erf indungsgemaSe Fadenmessgerat ist insbesondere 
fur Freihandmessungen geeignet. Es weist ein Gehause mit 
einem Handgriff und einem daran vorgesehenen Betatigungs- 
, organ auf. Aufierdem weist das Fadenmessgerat einen Paden- 
f anger auf, der zwischen einer Fangposition und einer 
Messposition verstellbar beweglich gelagert ist. Uber 
einen Betatigungsmechanismus kann er mittels des Betatjl- 
gungsorgans zwischen seiner Fangposition und seiner Mess- 
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position hin- und herbewegt werden. AiiSerdem ist ein Fa- 
denleit element vorgesehen, \iber das der Fadenfanger den 
Paden fuhrt, wenn er sich in Messposition befindet. Zwi- 
schen dem Fadenleitelement und dem in Messposition be- 
findlichen Fadenfanger ist ein Fadenspannungsmesser an- 
geordnet, der zur Erfassung der Fadenspannung dient nnd 
ein dieser entsprechendes elektrisches Signal liefert. 
Somit ist eine Griindvoraussetzung fur eine vielseitigere 
Anwendung des Fadenmessgerats geschaffen. Es kann nicht 
nur die Fadengeschwindigkeit oder die Fadenmenge sondem 
auch die Fadenspannung gemessen werden, was den Anwen- 
dungsbereich des Handmessgerats wesentlich erweitert . 
AuSeVdem ist mit der erfindungsgemaSen Anordnung eine 
Voraussetzung geschaffen, die Fadenspannung nahezu. voll- 
koTtimen unabhangig vom Geschick des Bedieners zu messen. 
Es kommt weder darauf an, in welchem Winkel das Faden- 
messgerat zu dem Faden gehalten wird, noch ist sonstige 
Handfertigkeit von Noten. Der Faden lauft zu beiden Sei- 
ten des Fadenspsuxnungsmessers liber jeweils wenigstens ein 
Fadenleitelement, so dass der Winkel, mit dem der Faden 
den Fadenspannungsmesser streift, ohne Zutun des Bedie- 
ners richtig festgelegt ist. Es konnen dadurch Fehlmes- 
sungen vermieden werden. Auch kann der Faden wahrend der 
Messung kaum von dem Fadenmessgerat abspringen, auch dann 
nicht wenn es mit seinem Griff nicht ganz parallel zu dem 
Faden gehalten wird. 

Das von dem Fadenfanger getragene Fadenfuhrungsele- 
ment ist vorzugsweise eine reibungsarm drehbar gelagerte 
Fadenrolle, die von dem Faden in Drehung versetzt wird. 
So werden genaue Fadenspannungsmessungen moglich, .phne 
die Fadenspannung an dem laufenden Faden zu verfalscheh. 
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Die Messposition des Fadenf angers wird vorzugsweise 
durch ein Anschlagmittel festgelegt, so dass die Position 
unabhangig vom Geschick des Bedieners \md von etwaigeh 
Toleranzen in dam Betatigungsmechanismus prazise einge- 
halten wird. Das Anschlagmittel ist beispielsweise eine 
den Bewegimgsweg des Fadenfangers begrenzende Anlagefla- 
che, ein Zapfen, ein Vorsprung oder dergleichen. 

Der Fadenfanger ist vorzugsweise ein schwenkbar gela- 
gerter Hebel . Altemativ konnen jedoch auch verschieb- 
bare, linear bewegliche Elemente oder dergleichen zum 
Einsatz kommen. Die. Ausbildung des Fadenfangers als 
Schwen3chebel hat jedoch den Vorzug, dass ein Faden be- 
sonders leicht auf genommen und in Messposition uberfiihrt 
werden kann. 

A\iSer dem Fadenspannungsmesser kann das Fadenleit- 
element mit einer Sensoreinrichtimg, wie beispielsweise 
einem Drehpositionssensor oder einem Drehzahl sensor ver- 
bnnden sein. Dadurch konnen Fadengeschwindigkeit , Faden- 
menge \ind dergleichen gemessen werden, 

Der Fadenspannungsmesser weist vorzugsweise ein als 
Stift, beispielsweise als Keramikstif t ^ ausgebildetes 
Fadenauf lageelement auf, das sich im Wesentlichen par- 
allel zu der Drehachse des Hebels quer zu dem durchlau- 
fenden Faden erstreckt. Der Stift kann unmittelbar von 
einem Kraft sensor getfagen sein. Unter dem Einfluss der 
von dem ausgelenkten Faden ausgehenden Kraft ergibt sich 
dabei keine merkliche Bewegung des Stifts, wodurch dfer 
Fadenspannungsmesser schnell und prazise anspricht. 
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Der Fadenspannungsmesser ist vorzugsweise mit einem 
in dem Handmessgerat innerhalb des Gehauses angeordneten 
Verarbeitvmgseinrichtung verbunden, die mit einer Dis- 
playeinrichtiiiig verbionden ist. Die Displayeinrichtiing 
dient in Verbindung rait einem Bedienknopf der Steuerung 
des Fadenmessgerats. Der Bedienknopf ist vorzugsweise auf 
eine- Einhandbedienung eingerichtet . Dies wird erreicht, 
indem er als Dreh-Drucktaster ausgebildet ist. Die Ein- 
stellung unterschiedlicher Messvorgaben kann uber eine 
Menfifiihrung erfolgen, die von der Verarbeitungseinrich- 
tung vorgegeben wird. Die Auswahl von Menupunkten kann 
durch Drehung des Bedienknopf s und die Auswahl von Menu- 
pvmkten durch Drucken des Bedienknopf s erfolgen. 

Die Verarbeitimgseinrichtung ermoglicht eine erhohte 
Funktionalitat . Beispielsweise kdnnen Fadenspannimg in 
unterschiedlichen Einheiten, Fadendurchschnittsspannung, 
Fadenspitzenspannung usw. gemessen werden. AuSerdem kann 
die Abweichung von einer Norroalspannung angezeigt werden. 
Dariiber hinaus 'ist es moglich'i die Fadenlange in ver- 
schiedenen Einheiten, wie Meter, ZoJ.1, Yard anzugeben. Es 
ist dariiber hinaus m6gliGh/ Fadengeschwindigkeit in un- 
terschiedlichen Einheiten sowie als Durchschnittswert , 
als Spitzenwert, sowie die Fadengeschwindigkeit sschwan- 
kung anzuzeigen. 

Bei einer vorteilhaf ten AusfOhrungsform ist die Ver- 
arbeitungseinrichtung' auiSerdem mit einer Schnittstelle 
verbianden, die Signale von einer aufieren Quelle erhalten 
kann. Die Schnittstelle kann als Steckverbindungseinrich- 
tung fiir Kabel oder auch kabellos ausgebildet sein. Bei- 
spielsweise konnen hier Signale ankommen, die die Maschi- 
nendrehzahl kennzeichnen. Die Verarbeitxjngseinrichtung 
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kann damit gewichtete GroSen wie Padenlange pro Maschi- 
nenumdrehxing bestimmen und anzeigen. 

Das Handmessgerat weist zur Stromversorgung der Ver- 
arbeitiingseinrichtung ein oder mehrere Batterien oder 
Akkus auf . Diese sind vorzugsweise in dem Gehause in ei- 
nem Batterieraum vmtergebracht , dessen Verschlussdeckel 
zugleich das Betatigungsorgan bildet. Der Betatigungs- 
mechanismus kann dabei als Riegeleinrichtiang dienen, die 
den Verschlussdeckel freigibt, sobald dieser zur Uberfuh- 
rung des Padenf angers aus seiner Fangposition in die 
Messposition auf das Gehause zu bzw. in dieses hinein 
gedruckt wird. Die Entriegelung des Verschlussdeckels 
st6rt hier nicht, denn dieser ist durch die Hand des Be- 
dieners gehalten. Sobald er jedoch freigegeben wird, 
springt er in seine Ausgangsposition zuruck, in der er 
wiederum durch den Betatigungsmechanismus verriegelt ist. 
Soil er abgenommen werden kann dies erfolgen, indem der 
Fadenf anger in seiner Messposition gehalten- wird, wahrend 
das Betatigungsorgan freigegeben wird. 

Weitere Einzelheiten vorteilhaf ter Ausfuhrungsf ormen 
der Erfindung ergeben sich aus der Zeichnung, der Be- 
schreibung oder Unteranspruchen. In der Zeichnung ist ein 
Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung veramschaulicht . Es 
zeigen : 

Figur 1 ein Fadenmessgerat in Seitenansicht , 

Figur 2 das Fadenmessgerat nach Figur 1 in einem 

anderen MaSstab in Draufsicht, 
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Pigur 3 



das Fadenmessgerat nach Pigur 2 in einem 
anderen MaSstab in ausschnittsweiser imd 
teilweise auf geschnittener Darstellung, 



Pigur 4 



den Fadenf anger des Padenmessgerats in 
Pangpo sit ion , 



Pigur 5 



den Padenfanger des Padenmessgerats in 
Messposition, 



Pigur 6 



das Fadenmessgerat in langs geschnittener, 
schema?tisierter Darstellung mit Be- 
tatigungsorgan in unbetatigtem Zustand, 



Figur 7 



das Fadenmessgerat nach Figur 6 mit Betati- 
gungsorgan in Betatigungsstellung, 



Pigur 8 



das Fadenmessgerat nach Figur 6 und 7 mit 
abgenommenem Batterief ach-Verschlussdeckel 
und 



Pig. 9 bis 11 verschiedene Displayanzeigen des Fadenmess- 
gerats . 
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In Figur 1 ist ein Fadenmessgerat 1 veranschaulicht , 
das ein langliches, dabei stump fwinklig abgewinkeltes 
Gehause 2 mit zwei Gehauseabschnitten 3, 4 aufweist . Der 
langere Gehauseabschnitt 4 dient als Handgriff . An seiner 
in Gebrauch dem Benutzer zugewandten Ruckseite ist ein 
Display 5 sowie ein Bedienknopf 10 angeordnet • An seiner 
von dem Benutzer weg weisenden Vorderseite ist ein ver- 
schiebbar oder schwenlcbar gelagerter Auslosehebel 6 an- 
geordnet . Dieser kann schalenf ormig als Gehauseabschnitt 
Oder Gehauseteil ausgebildet sein und, wie an spaterer 
Stelle noch deutlicher wird, beispielsweise zugleich als 
Batterief achdeckel dienen. 

Das Fadenmessgerat 1 weist an dem vorderen freien 
Bnde 7 einen Fadenf anger 8 auf , zu dem ein schwenkbar 
gelagerter Hebel 9 gehort. Der in Figur 2 in Draufsicht 
erkennbare Hebel 9 ist zwischen zwei gabelartig einen 
Durchgang 11 begrenzenden Schenkeln 12, 14 des Gehause- 
abschnitts 3 angeordnet. Der Hebel 9 tragt an seinem 
freien Ende 15 ein Fadenf uhrungs element 16 in Form einer 
drehbar gelagerten Fadenrolle 17, deren Drehachse 18 par- 
allel zu der Schwenkachse 19 des Hebels 9 ausgerichtet 
ist (Figur 3) • Der durch den Hebei 9 gebildete Fadenf an- 
ger 8 ist zwischen zwei Positionen I, II schwenkbar, die 
aus den Figuren 4 land S hervorgehen. Der Schwenkwinkel a 
betragt dabei vorzugsweise etwas weniger als IBO^' . Die 
Position I ist eine Fangposition, in der eine gedachte 
Verbindxxngslinie zwischen der Drehachse 18 und der 
Schwenkachse 19 etwa rechtwinklig zu einera anzutastenden 
Faden 21 steht. Die andere Position II (Figur 5) ist* die 
Messposition, in der der Hebel 9 an einem Anschlagzapf en 
22 anliegt. 
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Konzentrisch zu der Schwenkachse 18 oder in unmittel- 
barer Nachbarschaf t derselben ist ein Fadenleit element 23 
in Form einer drehbar gelagerten Fadenrolle 24 angeord- 
net, die wie auch die Fadenrolle 17 eine Fadenrille auf- 
weist. Der Padenrillen der Padenrollen 17, 24 sind, wie 
Figur 3 veranschaulicht , in einer gemeinsamen Ebene E 
angeordnet, auf der die Schwenkachse 19 und die Drehachse 
18 senkrecht stehen. Die Fadenrolle 24 ist beispielsweise 
mit einem Drehgeber 25 verbunden. Dieser gibt elektrische 
Signale entsprechend der Drehung der Fadenrolle 27 ab. 
Der Drehgeber 25 ist mit einer nicht weiter veranschau- 
lichten Verarbeitnngseinrichtiang verbunden, die bei- 
spielsweise auf der aus den Figuren 6 und 7 ersichtlichen 
Leiterplatte 26 in Form eines Mikrorechners untergebracht 
ist. Die Verarbeitungseinrichtung 26 ist mit dem Display 
5 verbunden, das zur Ger^teeinstellvtng, Bedienung und zur 
Messwertanzeige dient . 

Zwischen dem Fadenleit element 23 und dem in Messposi- 
tion befindlichen Fadenfuhirungs element 16 ist, wie Figur 
5 veranschaulicht, ein Fadenaufl age element 27 in Form 
eines Stifts 28 angeordnet, der sich etwa parallel zu der 
Schwenkachse 19 erstreckt (Figur 3) . Der Stift 28 ragt 
mit seinem freien Ende in den Durchgang 11 iind ist an 
seinem anderen Ende mit einem Kraft sensor 29 verbunden. 
Der Kraftsensor 29 und der Stift 28 bilden einen Faden- 
spannungsmesser 31. Dieser ist mit der Verarbeitungsein- 
richtung verbxmden und sendet elektrische Signale an die- 
se, die der erfassten Fadenspannung entsprechen. Wie Fi- 
gur 5 veranschaulicht, ist der Stift 28 oberhalb einer 
die Fadenrolle 24 mit der Fadenrolle 17 verbindenden Tan- 
gent e angeordnet, so dass der durchlauf ende Faden 21 mit 
einem stuttrpfen Winkel uber den Stift 28 lauft. Die genaue 
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GroiSe dieses Winkels wird dtirch die Position des An- 
schlagzapf ens 22 festgelegt. 

Der Hebel 9 ist mit einem trichterf ormigen Ausschnitt 
32 versehen, der beim Schwenken des Rebels 9 in Messposi- 
tion uber den Stift 28 findet, ohne diesen zu beruhren. 

Das Verschwenken des Hebels 9 erfolgt durch Betati- 
gung des Auslosehebels 6, der insoweit ein Betatigungs- 
organ bildet. Die Figiiren 6 und 7 veranschaulichen ein 
Ausfuhnmgsbeispiel fur den zugehorigen Betatigungsmeclia- 
nismus 33, der den Auslosehebel 6 mit dem Hebel 9 verbin- 
det. Zu dem Betatigungsraechanismus 33 gehort ein drehfest 
mit dem Hebel 9 verbundenes Zahnrad 34, das mit einer in 
dem Gehause 2 axial verschiebbar gelagerten Zahnstange 35 
kammt. Die Zahnstange 35 steht mit ihrem anderen Ende mit 
einem Zahnrad 36 in Verbindnong, das in dem Gehause 2 
drehbar gelagert ist. Das Zahnrad 3 6 kammt mit einem 
Zahnrad 37, das drehbar gelagert, dabei aber drehfest mit 
einem Hebel 38 Verbunden • ist . Dieser weist ein hakenfor- 
mig ausgebildetes Ende 39 auf das in Ruheposition mit 
einem nasenformigen Fortsatz 41 in eine Offnung 42 des 
Auslosehebels 6 greif t . Dieser ist schalenf 6rmig aufge- 
baut, wobei er an seinem einen Ende einen seitlich weg 
ragenden Zapfen oder einen ahnlichen Vorsprung zur 
schwenkbaren Lagerung in einer Kulissenfiihrung 43 auf- 
weist- Die 6ffnung 42 ist etwa radial zu der so durch die 
Kulissenfuhrung 43 definierten Schwenkachse ausgerichtet , 
die in Figur 6 etwa senkrecht auf der Zeichenebene steht, 
Der Hebel 38 ist so angeordnet, dass der Vorsprung 41 aus 
der Offnung 42 herausfahrt, wenn der Hebel .6 auf das Ge- 
hause 2 zu und in dieses hineingedruckt wird, Dabei 
druckt eine vordere Wand 44 gegen den Hebel 38 auch dann, 
wenn der Vorsprung 41 aus der Offnung 42 herausgef ahren 

-10- 



wo 2004/052765 



/EP2003/013418 



ist. Im Rxihezustand schlieSt cLer Auslosehebel 6 mit dem 
Hebel 38 vorzugsweise einen stuinpfen oder spitzen Winkel 
ein. 

An geeigneter Stelle weist der Betatigungstnechanismus 
33 ein Pedermittel auf • Beispielsweise kann dieses durch 
eine Zugfeder 45 gebildet sein, die die Zahnstange 35 in 
einer ausgewahlten Langsrichtung so vorspannt, dass der 
Hebel 9 auf seine Fangposition I hin vorgespannt ist. 

Der Auslosehebel 6 ist als Batterief achdeckel ausge- 
bildet . Er uberw61b€ ein darunter liegendes Batterief ach 
46, indem ein oder mehrere Batterien 47, 48 zur Span- 
nungsversorgung der Verarbeitungseinrichtung angeordnet 
sind. Sie konnen von der Leiterplatte 26 getragen sein. 
Diese tragt beispielsweise einen zusatzlichen Schalter 
49, der die Verarbeitungseinrichtung aktiviert- Der Be- 
tatigungsmechanisraus 33 weist vorzugsweise ein gewisses 
Spiel Oder eine Elastizitat auf,- die ein weiteres Nieder- 
drucken des Auslosehebels 6 zur Aktivierung des Schalters 
49 gestattet, nachdem der Hebel 9 seine Messposition II 
erreicht hat. 

Das insoweit beschriebene Padenmessgerat 1 arbeitet 
wie f olgt : 

Das Padenmessgerat 1 wird durch einen Tastendruck auf 
den Bedienknopf 10 eingeschaltet . Altemativ oder ergan- 
zend kann vorgesehen werden, das Padenmessgerat 1 durch 
Betatigung des Auslosehebels 6 einzuschalten. Das Aus- 
schalten des Fadenmessgerats erfolgt automatisch nach 
Ablauf einer Wartezeit ohne weitere Betatigung oder al- 
ternativ durch langeren Danack auf den Bedienknopf. Das 
Display 5 ist in Figur 9 oben links mit alien Anzeige- 
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moglichkeiten veranschaulicht , Durch Drehen und/oder Dru- 
cken. des Bedienknopfs 10 (je nach Ausfiihmngsf orm) konnen 
die drei Grundbetriebsarten Messen (MEASURE) , Speichem 
(MEM) und Einstellving (SETUP) ausgewahlt werden. Das dem 
Messen dienende Men<i ist in Figur 9, linke Spalte, zweite 
Zeile, veranschaulicht. Ist es aktiviert, kann die Mes- 
sung der Maschinendrehzahl , der Fadeniange, der Faden- 
spannting xind der Fadengeschwindikgeit ausgewahlt werden. 
Die zweite Zeile der Figur 9 veranschaulicht verschiedene 
Anzeigen, z.B. fur Durchschiiittsdrehzahl oder fur aktuel- 
le Drehzahl (dritte tmd vierte Spalte) . Die erste Zeile 
veranschaulicht hingegen verschiedene Einstellxingen (SE- 
TUP) , beispielsweise. fur die ausgewahlte Einheit (m/min, 
m, yd/min oder inch) . 

Ahnlich kann die Messung der Fadenl§nge in verschie- 
denen Betriebsarten ausgewahlt werden (Figur 9, dritte 
Zeile, zweite Spalte bis funfte Zeile, erste Spalte) . Die 
Men\as und Anzeigen des Displays 5 f\ir die Fadenspanhxing 

> 

sind Figur 9, Zeile .funf; 'Spalte 2 bis Figur 10, Zeile 
drei, Spalte 2 zu entnehmen'. Die ubrigen Anzeigen betref- 
fen die Fadengeschwindigkeit . 

Ist der gewunschte Messmodus ausgewahlt, wird das 
Fadenmessgerat, wie Figur 4 veranschaulicht, an den Faden 
herangefiihrt, bis die Fadenrolle 17 den Faden 21 hinter- 
greift. Wird nun der Auslosehebel 6 betatigt, klappt der 
Hebel 9 aus seiner Fangposition I in seine Messposition 
II, wie Figur 5 veranschaulicht. Der Hebel 9 legt sich 
dabei an den Anschlagzapf en 22 an und f indet so eine de- 
finierte Position. In dieser lauft der Faden 21 uber den 
Stift 28, wobei an dem Kraftsensor 29 eine der Fadenspan- 
nung entsprechende Kraft registriert wird. Diese wird von 
der VerarbeitungseinrichtTing in einen Padenspannungswert 
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umgesetzt und auf dem Display 5 gemaS Figur 9 oder 10, 
angezeigt. Je nach Auswahl kaim dabei die Durchschnitts- 
spann\ing, die Spitzenspannxing, die Sollspannung, die 
Spannungsa±>weichung von dieser oder dergleichen angezeigt 
werden . 

Die eigentliche Messung wird dann aktiviert, wenn der 
Bedienhebel 6 fest in das Gehause 2 gedruckt wird, nach- 
dem der Hebel 9 seine Messposition II bereits erreicht 
hat. Der Bedienhebel 6 betatigt dann den Schalter 49 zur 
Durchfiihrting der Messung. In seiner davor liegenden Posi- 
tion, in der der Hebel 9 den Anschlagzapf en 22 bereits 
erreicht hat, der Schalter 49 jedoch noch nicht betatigt 
ist, kann der Bedienhebel 6 bedarfsweise durch einen 
nicht weiter veranschaulichten Schieber arret iert werden. 

Die Iieiterplatte 26, bzw. die auf dieser angeordnete 
Verarbeitungseinrichtung kann, wie die Figuren 6 und 7 
veranschaulichen, mit einer Schnittstelle 51 in Form ei- 
ner an dem unteren Ende des Gehauses 2 vorgesehenen 
Steckdose oder einer drahtlosen Funkstrecke versehen 
sein. Die Schnittstelle 51 dient zum Ein- und Ausleiten 
von Signalen (Daten) . Solche Signale oder Daten konnen 
die Maschinendrehzahl einer angeschlossenen Strickmaschi- 
ne Oder ahnliche externe Daten reprasentieren, die von 
der Verarbeitoingseinrichtung berucksichtigt werden. Dies 
ermoglicht beispielsweise die Anzeige der Maschinendreh- 
zahl, gemaS Figur 9, Spalte 2, Zeile 2 bis Spalte 1, Zei- 
le 3. AuEerdem ermoglicht die Zurverfugungstellung exter- 
ner Daten die Berechnung und Anzeige bezogener GroSeh, 
wie beispielsweise die Fadenlange pro Maschinenumdrehung 
{Figur 9, Spalte 2, Zeile 3) . Auch konnen uber die 
Schnittstelle 51 bedarfsweise Daten an ein externes Gerat 
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weiter geleitet werden. Dies kann insbesondere dann in- 
teressant sein, wenn mit dem Fadenmessgerat 1 eine Viel- 
zahl von Faden nacheinander abzutasten und zu kontrollie- 
ren ist . 

Der Wechsel der Batterien 47, 48 erfolgt f olgenderma- 

Ben: 

Soil das Batteriefach 46 geoffnet werden, wird der 

Ausldsehebel 6 in das Gehause 2 gedruckt . Der Vorsprxing 

41 fahrt dabei aus der 6ffnung 42, so dass' keine Verrie- 

gelung mehr und auch- keine sonstige f ormschlussige Ver~ 

bindung zwischen dem Auslosehebel 6 und dem Hebel 3 8 be- 

steht. Der den Batterief achdeckel bildende Auslosehebel 6 

kann jedoch nicht herab fallen, well er von den Fingern 

der Bedienperson festgehalten ist, die den Auslosehebel 6 

gegen die Kraft der Zugfeder 45 halten muss. Zur Abnahme 

des Batterief achdeckels wird nun der Hebel 9 beispiels- 

weise von Hand in seiner Messposition gehalten, wahrend 

der Auslosehebel 6 losgelassen wird. Er kann, weil der 

Hebel 38 in seiner, aus Figur 7 ersicht lichen, ausgelenk- 

ten Position verharrt, nun frei abgenommen werden. Dies 

» 

ist aus Figur 8 ersichtlich. 

Die Montage des Batterief achdeckels erfolgt auf umge- 
kehrtem Weg. Der Hebel 9 wird in Messposition II uber-- 
fuhrt, wonach der Auslosehebel 6 in die Offnung des Bat- 
terief achs eingesetzt werden kann. Wird der Hebel 9 frei- 
gegeben, verhakt der Hebel 38 sich mit dem Auslosehebel 6 
und halt diesen wiederum am Platz. 

Das erf indungsgemaSe Fadenmessgerat 1 ist ein Hanii- 
messgerat mit einem Padenf anger 8, der bei Betatigung 
eines Auslosehebels 6 den Faden 21 uber ein Padenaufla- 
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geelement 27 eines Kraftsensors 29 legt. Die erfasste 
Fadenspaimung wird, wie auch die erfasste Fadengeschwin- 
digkeit einer Verarbeitvingseinrichtimg, • zxir Anzeige und 
Weiterverarbeitxing zugef-uhrt. Das Gerat gestattet eine 
BiiiheLndbediemang . Das bummerangf ortnige Geh^use 2 ist an 
einem Ende als Handgriff ausgebildet, an dem sowohl ein 
Ausldsehebel als auch ein Bedienknopf 10, der als Dreh- 
Druck-Taster ausgebildet ist, als auch ein Display 5 an- 
geordnet ist. Der Bedienknopf 10 kann mit dem Daumen des 
Bedieners gedreht xind gedriickt werden, so dass eine voll- 
standige Bedienung, d.h. Auswahl aller Mess- und Be- 
triebsmodi, nur mit'dem Daumen raoglich ist. Die Messung 
wird durch den Auslosehebel 6 durchgef uhrt , der den Fa- 
denfanger 8 sowie einen Messaktivierungsschalter 49 be- 
tatigt . 
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Patentans-pruche ; 

1. Fadenmessgerat (1) , insbesondere fur Pre ihandmes sun- 
gen, 

mit einem Gehause (2) , das einen Handgrif f (4) mit 
einem Betatigimgsorgan (6) aufweist, 

mit einem Padenf anger (8) , der zwischen zwei Positio- 
nen (I, II) , von denen eine eine Fangposition (I) vmd 
die andere eine Messposition (II) ist, beweglich ge- 
lagert und uber^ einen Betatigungsmechanismus (33) mit 
derh Betatigungsorgan (6) verbunden ist, 

mit einem Fadenleitelement (23), das an einer Stelle 
zwischen den beiden Posit ionen (I, II) angeordnet 
ist, und 

mit einem Fadenspannungsmesser (31) , der an einer 
Stelle zwischen der Mdsspbsition (II) und dem Faden- 
leitelement (23) angeordnet ist. 

2- Fadenmessgerat nach Anspruch^l, dadurch gekennzeich.- 
net, dass der Fadenf anger (8) einen schwenkbar gela- 
gerten Hebel (9) aufweist, der an seinem freien Ende 
ein Fadenf lihrungselement (IS) trSgt. 

3. Fadenmessgerat nach Anspruch 2,. dadurch gekennzeich- 
net, dass das Fadenf uhrungselement (16) eine drehbar 
gelagerte Padenrolle (17) ist. 

4- Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekehhzeich- 
net, dass die Messposition (II) des Padenf angers (8) 
durch ein Anschlagmittel (22) festgelegt ist. 
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5* Padenmessgerat nach Anspruch 1^ dadurch gekermzeich- 
net, dass das Fadenleitelement (23).eine drehbar ge- 
lagerte Padenrolle (24) ist, die mit einem Sensor 
(25) verbunden ist . 

6. Padenmessgerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Sensor (25) ein Drehpositionssensor 
Oder ein Drehzahl sensor ist. 

?• Padenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Padenspannungsmesser (31) ein Faden- 
auf lageelement (2 7) aufweist, das mit einem Kraftsen- 
sor (29) verbunden ist. 

8 - Padenmessgerat nach Anspruch 2 und 7 , dadurch gekenn- 

zeichnet, dass das Padenauf lageelement (27) ein sich 
im Wesentlichen parallel zu der Schwenkachse (19) des 
Hebels (9) erstreckender Stift (28) ist-, der von dem 
Kraftsensor (29) getragen* ist. 

9 . Padenmessgerat nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeich- 

net, dass der Padenspannungsmesser (31) mit einer 
Verarbeitungseiiurichtung verbunden ist. 

10. Padenmessgerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeittingseinrichtung mit einer Dis- 
playeinrichtung (S) verbunden ist • 

11. Padenmessgerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, dass Padenmessgerat nach Anspruch. 1, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Verarbeitungseinrichtung'.mit 
einem Steuerschalter verbunden ist, dessen Bedien- 
knopf (10) an dem Handgriff (4) angeordnet ist. 
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12. Padenmessgerat nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Steuerschalter ein Dreh-Drucktaster 
ist . 

13. Fadeximessgerat nach Ansprucla 10, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeit-ungseinrichtung zvur Einstel- 
lung xinterschiedlicher Betriebsmodi auf der Display- 
einrichtung (5) eine mentiorientierte Eingabe bereit- 
stellt . 

14. Padenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeitungseinrichtung eine Schnitt- 
stelle (51) zur Aufnahme externer Signale aufweist* 

15. Padenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeitxmgseinrichtung eine Schnitt- 
stelle (51) zur Abgabe von Signalen an eine exteme 
Einrichtung aufweist. 

16. Padenmessgerat nach Anspruch 1,^ dadurch gekennzeich- 
net, dass das Gehause (2) zwei langliche Schenkel (3, 
4) aufweist, die miteinander *einen stumpfen Winkel 
einschlieSen . 

17. Padenmessgerat nach Anspruch 16, dadurch gekennzeich- 
net, dass einer der Schenkel (3, 4) an seinem freien 
Ende (7) den Fadehf anger (8) tragt, wobei der andere 
Schenkel (4) als Handgriff dient. 

18. Padenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass in dem Handgriff ein Batterieraum (46) fur 
wenigstens eine Versorgungsbatterie (47, 48) angeord- 
net ist. 
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19. Fadenmessgerat nach Anspruch 18, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Batterieraum (46) einen Verschlussde- 
ckel aufweist, der zugleich das Betatigxmgsorgan (6) 
bildet . 

20. Fadenmessgerat nach Anspruch 19, dadurch gekennzeich- 
net, dass der BetS-tigungsmechanismus (33) mit dem 
unbetatigten Bet at igungs organ (6) durch einen Riegel 
(41) in formschlussigem Bingriff steht, ura dieses am 
Platz zu sichem. 

21. Fadenmessgerat nach Anspruch 20, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Riegel (41) durch die Betatigung des 
Betatigungsorgans (6) quer zu einem Abschnitt (44) 
des Betatigungsorgans (6) bewegt wird, um dieses zu 
entriegeln . 
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*P* VerOffentnchung, die vordemfnternadonalen Anmeldedatum, atier nach 
dem beanspruchlen Priorltatsdatum verdffentllcht worden 1st 



T* Sp&tere VerSffentflchung, die nach dem Intematlonalen Anmeldedatum 
Oder dem Prlortiatsdalum verdffentllcht worden 1st und mU der 
Anmeldung nlcht koIUdtert, sondern nur zum Verstdndnls des der 
Erflndung zugrundelle^enden Prtn2lp8 Oder der Ihr zugrundellegenden 
Theorle angegeben tet 

*X* Ver6ffentl}chung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erflndung 
kann allein aufgrund dleser VerdffenlUchung nlcht als neu oder auf 
erflnderlscher Tatlgkelt beruhend betrachtet werden 

'Y* VerdffentUchung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erflndung 
kann nlchl als auf erflnderlscherTStlgkelt beruhend betrachtet 
werdenv wenn die Ver6ffentllchung mil elner oder mehreren anderen 
Ver6ffentllchungen dleser Kategorle In Verblndung gebracht wtrd und 
dlese Verblndung (Or elnen Fachmann nahellegend Ist 

*&* Ver&ffentllchung, die MItglled derseiben Patentfamllte 1st 
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IV □ l^angelhde Einheitlichkeit der Erflndung 

V El BegrQndete Feststellung nach Regel 66.2 a)ii) hinsichtllch der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und der 

gewerbllchen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erkiarungen zur StQtzung dieser Feststellung 

VI □ Bestimmte angefOhrte Unterlagen 

VII □ Bestimmte Mangel der internationalen Anmeldung 

VIM □ Bestimmte Bemerkungen zur Internationalen Anmeldung 
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I. Grundlage des Berichta 

1 . Hinsichtlich der Bestandteile der internatlonalen Anmeldung (Ersatzblatter, die dem Anmeldeamt auf eine 
Aufforderung nach Artikel 14 hin vorgelegt warden, gelten im Rahmen dieses Benefits als "ursprunglich 
eingereicht" and sind ihm nicht beigefugt, weil sie Iceine Andemngen enthalten (Regein 70. 16 und 70.17)): 

Beschreibung, Seiten 

1-17 in der ursprunglich eingereichten Fassung 

Anspruche, Nr. . . 

1 -Vf slngegangen am 1 5.09.2004 mit Schreiben vom 1 4.09.2004 

Zeichnungen, Blatter 

177-7/7 in der ursprOnglich eingereichten Fassung 

2. Hinsichtlich der Sprache: Alle vorstehend genannten Bestandteile standen der Behorde in der Sprache, in der 
die internationale Anmeldung eingereicht worden ist, zur Verfugung oder wurden in dieser eingereicht, sofern 
unter diesem Punlct nichts anderes angegeben ist. 

* Die Bestandteile^sfahden der Behorde in der Sprache: zur VerfQgung bzwTwurden in dieser Sprache 
eingereicht; dabei handelt es sich um: 

□ die Sprache der Obersetzung, die fur die Zwecke der internatlonalen Recherche eingereicht worden ist 
(nach Regel 23.1(b)). 

□ die Veroffentlichungssprache der internatlonalen Anmeldung (nach Regel 48.3(b)). * 

□ die Sprache der Obersetzung, die fiir die Zwecke der internationalen voriaufigen PrQfung eingereicht ' 
worden ist (nach Regei 55.2 undAxler 55.3). 

3. Hinsichtlich der in der internationalen Anmeldung offenbarten Nucleotide und/oder Aminosauresequenz ist die 
Internationale vorlaufige Prufung auf der Grundlage des Sequenzprotokolls durchgefuhrt worden, das: 

□ in der internationalen Anmeldung in schriflllcher Form enthalten ist. 

□ zusammen mit der internationalen Anmeldung in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 

□ bei der Behorde nachtrdglich In schriftlicher Fomi eingereicht worden ist. 

□ bei der Behorde nachtraglich in computerlesbarer Form eingereicht worden ist. 

□ Die Erklarung, daB das nachtraglich eingereichte schriftllche Sequenzprotokoll nicht Qber den 
Offenbarungsgehalt der internatlonalen Anmeldung im Anmeldezeitpunkt hinausgeht, wurde vorgelegt. 

□ Die Erklarung, daB die in computerlesbarer Form erfassten Informationen dem schriftlichen 
Sequenzprotokoll entsprechen, wurde vorgelegt. 

4. Aufgrund der Anderungen sind foigende Unteriagen fortgefallen: 

□ Beschreibung, Seiten: 

□ AnsprQche, Nr.: 

□ Zeichnungen, Blatt: 
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5. □ Dieser Bericht ist ohne Berucksichtigung (von einigen) der Anderungen erstellt worden, da diese aus den 

angegebenen GrQnden nach Auffassung der Behorde uber den Offenbarungsgehalt in der ursprunglich 
erngerelchten Fassung hinausgehen (Regel 70.2(c)). 

(Auf ErsatzblMtter, die solche Anderungen enthalten, ist unter Punkt 1 hinzuweisen; sie sind diesem Bericht 
beizufOgen.) 

6. Etwaiga zusStzliche Bemerkungen: ^ 

V. Begrundete Feststellung nach Artikel 35(2) hinsichtllch der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und der 
gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser Feststellung 



1. Feststellung 

Neuheit(N) Ja: Anspruche 1-17 

Neln: Anspruche 
Erfinderlsche Tatigkeit (IS) Ja: Anspruche 1-17 

Nein: Anspruche 
Gewerbliche Anwendbarkeit (lA) Ja: Anspruche: 1t17 

Nein: AnsprQche: 

2. Unterlagen und Erklarungen: 
siehe Beiblatt ' 



Formblatl PCTyiPEA/409 (Januar 2004) 



INTERNATIONALER VORLAUFIGER Internationales Aktenzeichen PCT/EP 03/1 341 8 
PRUFUNGSBERICHT - BEIBLATT 



Es wird auf die folgenden Dokumente verwiesen: 

D1: US-A-3 992 936 
D2: DE-A-101 01 747 
D3: US-A-2 472 142 

Zu PunktV 

Begrundete Feststellung hinsichtlich der Neuheit, der erfinderischen Tatigkeit und 
der gewerblichen Anwendbarkeit; Unterlagen und Erklarungen zur Stutzung dieser 
Feststellung 



1 . Das Dokument D1 , das als nachstliegender Stand der Technik angesehen wird, 

offenbart ein Fadenmessgerat (10), insbesondere fur Freihandmessungen, nnit einem 
Gehause (14), das einen Handgriff (18) mit einenn Betatigungsorgan (44, 50) 
aufweist, mit einem Fadenfanger (24), der einen Hebel (26) aufweist, der an seinem 
frelen Ende ein Fadenfiilirungselement (36) tragt, und derzwischen zwei Positionen, 
von denen eine eine Fangposition und die andere eine Messposition 1st (siehe 

Fig. 4), um eine Achse (X-X) s cliwenk bar gelagert und uber einen . 1_ 

Betatigungsmechanismus (32, 42, 52) mit dem Betatigungsorgan (44, 50) verbunden 
ist und in Messposition geschwenkt wird, mit einem Fadenleitelement, das an einer 
Stelle durcli eine Fadenrolle (58) gebildet und zwischen den beiden Positionen 
angeordnet ist wobei die Fadenrolle mit einem Dreligeber verbunden ist (S. 3, Z. 39- 
49), um zum Beispiel e\ne Messung der Fadengesciiwindigkeit zu ermoglichen (S. 2, 
Z. 43-52 und S. 4, Z. 4-7). Das Fadenmessgerat hat aucli ein Ansclilagmittel (48) 
aber auf die genaue Position des Hebels (26) in eingeklappter Stellung kommt es 
niclit an. 

Der Gegenstand des Anspruchs 1 unterscheidet sicli dalier von dem bekannten 
Fadenmessgerat dadurch, da3 zwisclien der Messposition und dem 
Fadenleitelement (23) ein Fadenspannungsmesser (27) angeordnet ist. 

Der Gegenstand des Anspruclis 1 ist somit neu (Artikel 33(2) PCT). 

Die mit der vorliegenden Erfindung zu losende Aufgabe kann somit darin geselien 
werden, ein Fadenmessgerat zu schaffen mit einer unabhangigen Gesoliwindigkeits- 
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und Spannungsmessung. 

Dokument D2 (siehe S. 1 , Z. 41-48 und S. 3, Z. 34-54) offenbart ein kombiniertes 
Messgerat fur Fadenspannung und Fadengeschwindigkeit aus dessen Stimseite 3 
MBSsarme (2-4) heraus ragen. Der mittlere Messarm (3) dient zur Erfassung der 
Fadenspannung und ein SuBerer Arm (2) umfaBt einen Sensor (5) zur Erfassung der 
Geschwindigkeit- In Messposition (siehe Fig. 8) lauft der Faden (1) jedoch iiber die 
Enden der Messarme, wobei ein Verkanten oder Verdrehen des l\/lessgerats zu 
Messfehlem fuhren. Dokument D3 offenbart ein Fadenspannungsmessgerat mit 
schwenkbar geiagertem Hebe! (32), der an seinem schwenkenden Ende eine Rolle 
ZI~"1[28) tragt. Der Hebel wird durch eine Zugr.edaL (3^)111 MessjDOsition geschwenkt, 

wenn sein Abzug (37) frei gegeben wird, Keine von beiden Dokumente offenbart den 
Gedanken, bei einem Spannungsmesser ein Schwenkhebel durch ein 
Betatigungsorgan gegen einen Anschlag zu drucken, um eine IVIessposition prazise 
festzulegen. Die in Anspruch 1 der vorliegenden Anmeldung fur diese Aufgabe 
vorgeschlagene Losung beruht also auf einer erfinderischen Tatigkeit (Artikel 33(3) 
PCT). 

2. Die Anspruche 2 bis 17 sind vom Anspruch 1 abhangig und erfCillen damit ebenfalls 
die Erfordemisse des PCT in bezug auf Neuheit und erfinderische Tatigkeit. 

3. Der Gegenstand der Anspruche 1 bis 17 ware gewerblich anwendbar und diirfte die 
Erfordemisse von Artikel 33(4) PCT erfullen. 

Weitere Be merkungen 

1 . Die Anmeldung erfullt nicht die Erfordemisse des Artikels 6 PCT, well die Anspruche 
1 , 3, 4, 7, 10, 1 1 und 16 nicht klar sind. 

Die folgenden IVIerkmale sind fur die Definition der Erfindung wesentlich um die 
Messwerte anzuzeigen: 

(1 ) eine Verarbeitungseinrichtung; 

(2) eine Displayeinrichtung. 
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Da der unabhangige Anspruch 1 diese Merkmale nicht enthalt, entspricht er nicht 
dem Erfordemis des Artlkels 6 PCT in Verbindung mit Regel 6.3 b) PCT, daB jeder 
unabhangige Ansprucli alle technischen Merl^male enthaiten muB, die fur die 
Definition der Erfindung wesentlich sind. 

Der Ausdruck «insbesondere» im Anspruch 1 bewirkt keine Beschrankung des 
Schutzumfangs des Patentanspruchs, d. h. das nach diesem Ausdruck stehende 
Merkmal ist als ganz und gar fakultativ zu betrachten. 

Das I\/lerkma! des Anspruchs 3 ist schon im Anspruch 1 definiert worden. 



Der in dem Anspruch 4 benutzte Begriff 'das Fadenauflageelement (27/ ist nicht im 
Anspruch 1 definiert worden. Daruber hinaus ist im Anspruch 1 auch kein Kraftsensor 
('...von dem Kraftsensor...') definiert worden. 

Die Abhangigkeit im Anspruch 7 ist unklar ('...dadurch gekennzeichnet, daB 
Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB..."?). 

Der in den Anspruchen 10 und 11 benutzte Begriff 'die Verarbeitungseinrichtunsf ist 
erst im Anspruch 5 definiert worden. Deshalb kann der Anspruch 10 und 1 1 nur vdm 
Anspruch 5 abhangig sein. 

Der in dem Anspruch 16 benutzte Ausdruck 'dem unbetatigten Betatigungsorgan' ist 
vage und unklar und laBt den Leser uber die Bedeutung im Ungewissen 
(Betatigungsorgan im unbetatigten Zustand?). 

2. Im Widerspruch zu den Erfordernissen der Regel 5.1 a) ii) PCT werden in der 
Beschreibung weder der in den Dokumenten D2 und D3 offenbarle einschlagige 
Stand der Technik noch diese Dokumente angegeben. 

Der unabhangige Anspruch ist nicht in der zweiteiligen Form nach Regel 6.3 b) PCT 
abgefaBt. Im vorliegenden Fall erscheint die Zweiteilung jedoch zweckmaBig. Folglich 
soliten die in Verbindung miteinander aus dem Stand der Technik bekannten 
Merkmale (z. B. Dokument D1) im Oberbegriff zusammengefaBt (Regel 6.3 b) i) PCT) 
und die ubrigen Merkmale im kennzeichnenden Teil aufgefuhrt werden (Regel 6.3 b) 
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li) PCT). 

Nach Regel 1 1 .13 m) PCT mu0 das gleiche Merkmal in der gesamten Anmeldung mit 
dem gleichen Bezugszeichen versehen sein. Dieses Erfoixlemis ist bei der 
Verwendung von Schwenkachse 18 (S. 9, Z. 1); Fadenrolle 27 (S. 9, Z. 10); 
Leiterplatte 26 und Verarbeltungseinrichtung 26 (S. 9, Z. 14-15) und Achse (18?) 
(Anspruch 1) nicht erfullt. (siehe auch Bezugszeichen 6 (Fig. 1; zweimal); 24 und 17 
(Fig. 3; venwechselt)) 
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!• Fadenmessgerat (1)., Insbesondere fUr Frelhandmessun- 
gen, 

mit einem GehSuse (2) , das einen Handgrif f (4) mit 
einem Betatigungsorgan (6) aufweist, 

mit einem Fadenf anger (8), der einen Hebe 1 (9) auf- 
weist, der an seinem freien Ende ein Fadenf iihrungs- 
element (16) tragt, und der zwischen zwei Posit iorien 
(I, II), von denen eine eine Pangposition (I) tind die 
andere eine Messposition (II) ist, urn eine Achse (18) 
scHwenkbar gelagert und uber einen Betatigungsmecha- 
nismus (33) mit dem Betatigungsorgan (6) verbunden ist 
und in Messposition (11) geschwenkt wird. 

mit einem Fadenleitelement (23), das an* einer Stelle 
durch eine Fadenrolle (24) gebildet und zwischen den. 
beiden Positioneh (I, II) angeordnet ist, wobei die 
Fadenrolle (24) mit einem Drehgeber (25) verbunden 
ist, urn eine Messung der Fadengeschwindigkeit zu er- 
moglicheh, und 

mit einem Fadfenspannungsmesser (31) , der an einer 
Stelie zwischen der Messposition .(II) und dem Faden- 
leitelement (23) angeordnet ist, wobei die Messpositi- 
on (II) des Fadenfangers (8) durch ein Anschlagmittel 
(22) festgelegt ist. 

2- Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Fadenf xihrungselement (16) eine drehbar 
gelagerte Fadenrolle (17) ist. 
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Padeixmessgerat nach Anspimch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Messposition (11) des Fadenfangers (8) 
durch ein Azischlagmittel (22) festgelegt ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Fadenauf lag.ee lement (27) ein sich im 
Wesentlichen parallel zu der Schwenkachse (19) des . 
Rebels (9) erstreckender Stift (28) ist, der von dem 
Kraft sensor (29) getragen ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Fadenspannungsmesser (31) mit einer Ver- 
arbeitungseinrichtung verb\inden ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeitxmgseinrichtung mit einer Dis- 
playeinrichtung (5). verbxmden ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, dass Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet , dass die Verarbeitungseinrichtung mit 
einem Steuerschalter verbunden ist, dessen Bedienknopf 
(10) an dem Handgriff (4) angeordnet ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 7, dadurch gekennzeich- 
net, dass der Steuerschalter ein Dreh-Drucktaster ist. 

Fadenmessgerat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-- 
net, dass die Verarbeitungseinrichtiing zur Einstellung 
unterschiedlicher Betriebsmodi auf der Displayeinrich- 
tung (5) eine meniiorientierte Eingabe bereitstellt . 



10. 



Padenmessgerat ziach \Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verarbeltiingseizirichtung eine Schnitt- 
stelle (51) zur Aufnahme externer Slgnale aufweist. 



5 11. Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 

. net, dass die Verarbeitungseinrichtung eine Schnitt- 
s telle (51) zur Abgabe yon Signalen an eine externe 
Einrichtimg aufweist. 

10 12, Fadenmessgerat nach Ansparuch 1, dadurch gekennzeich- 

net, dass das Geh^use (2) zwei ISngliche Schenkel (3, 
4) aufweist, die miteincuider eiiien sturapf en Winkel 
einschl ielSen . 

15 13. Fadenmessgerat nach Anspruch 12, dadurch gekennzeich- 

net, dass einer der Schenkel (3, 4) an seinem freien 
Ende (7) den Fadenf anger (8) tragt, wobei der andere 
Schenkel (4) als Handgriff dient. 

20 14. Fadenmessgerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 

net, dass in dem Handgriff ein Batterieraum (46) fiir 
wenigstens eine Versorgungsbatterie (47, 48) angeord- 
net ist. 

25 .15. Fadenmessgerat nach Anspruch 14,. dadurch gekennzeich- 

net, dass der Batterieiraum (46) einen Verschlussdeckel 
aufweist, der zugleich das Betatigungsorgan (6) bil- 
det. 

30 16.. Fadenmessgerat nach Anspruch 15, dadurch gekennzeich- 

net, dass der Betatigungsmechanismus (33) mit dem un- 
betatigten Betatigxingsorgan (6) durch einen Riegel 
(41) in formschl\]issfigem Bingriff steht, urn dieses am 
Platz zu sichem. - " 
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Fadenmessgerat xiach Anspruch 16, dadurch gekennzeich* 
net, dass der Riegel (41) durch die BetStlgung des 
Betatigungsorgans (6) guer zu einem Abschnltt (44) des 
Betatigungsorgans (6) bewegt wird,. urn dieses zu en* 
triegeln. 
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Basis of the report 



1. With regard to the elements of the international application:* 
I I the international application as originally filed 

the description: 

pages ^ 1-17 

pages 

pages 



, as originally filed 
, filed with the demand 



, filed with the letter of 



the claims: 

pages 

pages 
pages 



__» originally filed 

, as amended (together with any statement under Article 19 

, filed with the demand 



1-17 



^, filed with the letter of 15 September 2004 (15.09^2004) 



the drawings: 



1/7-7/7 



pages 
pages 



, as originally filed 

, filed with the demand 



filed with the letter of 



I 1 the sequence listing part of the description: 

pages 

pages 

pages 



, as originally filed 

_ , filed with the demand 



filed with the letter of 



I, With regard to the language, all the elements marked above were available or furnished to tiiis Authority in the language in which 
the intemational application was filed, unless otherwise indicated under this item. 

These elements were available or furnished to this Authority in the following language . which is 

I I the language of a translation furnished for the purposes of intemational search (under Rule 23, 1(b)). 
I I the language of publication of the intemational application (under Rule 48.3(b)). 

I 1 the language of the translation furnished for the purposes of intemational preliminary examination (under Rule 55,2 and/ 
or 55.3). 

3. With regard to any nucleotide and/or amino acid sequence disclosed in the international application, the intemational 
preliminary examination was carried out on the basis of th,e sequence listing: 

I I contained in the intemational application in written form. 

I I filed together with the intemational application in computer readable form. 

I I furnished subsequently to this Authority in written form. 

I I furnished subsequently to this Authority in computer readable form. 

I I The statement that the subsequently furnished written sequence listing does not go beyond the disclosure in the 

intemational application as filed has been furnished. 

I I The statement that the information recorded in computer readable form is identical to the written sequence listing has 
been furnished. 

^* 1 I The amendments have resulted in the cancellation of: 

I I the description, pages 

I I the claims, Nos. 

I I the drawings, sheets/fig 



I I This report has been established as if (some of) the amendments had not been made, since they have been considered to go 
' — ' beyond the disclosure as filed, as indicated in the Supplemental Box (Rule 70.2(c)).** 

♦ Replacement sheets which have been fiirnished to the receiving Office in response to an invitation under Article 14 are referred to 
in this report as "originally filed" and are not annexed to this report since they do not contain amendments (Rule 70.16 
and 70 J 7), 

^^Any replacement sheet containing such amendments must be referred to under item 1 and annexed to this report. 
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^' f^tZ^^ statement under Article 35(2) with regard to novelty, inventive step or industrial appiicabilitv- 
I citations and explanations supporting such statement "Ppiicaoiu^, 



1. Statement 

Novelty (N) 

Inventive step (IS) 
Industrial applicability (lA) 



Claims 
Claims 

Claims 
Claims 

Claims 
Claims 



1-17 



1-17 



1-17 



YES 
NO 
YES 
NO 

YES 
NO 



Citations and explanations 

This report makes reference to the following documents; 



Dl 
D2 
D3 



US -A- 3 992 936 
DE-A-101 01 747 
US-A-2 472 142. 



Dl, which is regarded as the closest prior art, 
discloses a thread measuring device (10) , in 
particular for freehand measurements, with a housing 
(14) that has a gripping member (18) with an 
actuating element (44, 50), with a thread capturing 
element (24) having a lever (26) that carries a 
thread guiding element on its free end and that is 
mounted so as to pivot about an axis (X-X) between 
two positions, one of which is a capturing position 
and the other a measuring position (see figure 4), 
and that is connected to the actuating element (44, 
50) by an actuating mechanism (32, 42, 52) and 
pivoted into the measuring position, with a thread 
guiding element that, at one point, is formed by a 
spool of thread (58) and arranged between the two 
positions, the spool of thread being connected to a 
speed sensor (page 3, lines 39-49), in order, for 
example, to enable the thread speed to be measured 
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(page 2, lines 43-52 and page 4, lines 4-7) . The 
thread measuring device also has a stopping means 
(48) , but the precise position of the lever (26) in 
the retracted position is not of concern. 

Therefore, the siabject matter of claim 1 differs 
from the known thread measuring device in that a 
thread tension meter (27) is arranged between the 
measuring position and the thread guiding element 
(23) . 



Consequently, the stibject matter of claim i is novel 
(PCT Article 33 (2) ) . 

The problem to be solved by the present invention 
can therefore be regarded as that of providing a 
thread measuring device with independent speed and 
tension measurement. 



D2 (see page 1, lines 41-48 and page 3, lines 34-54) 
discloses a combined measuring device for thread 
tension and thread speed from the front side of 
which device three measurincr arma (2-4) protrude. 
The center measuring arm (3) is for detecting the 
thread tension and an outer arm (2) has a sensor (5) 
for detecting the speed. In the measuring position 
(see figure 8), the thread (1) extends past the ends 
of the measuring arms, however, and any tilting or 
rotating of the measuring device can lead to 
measurement errors. D3 discloses a thread tension 
measuring device with a pivot ally mounted lever (32) 
that carries a drum (28) on its pivoting end. The 
lever is pivoted into the measuring position by a 
tension spring (38) when the lever trigger (37) is 

released. Neith er of these two documents discloses 
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the idea of pressing a pivoting lever, in a tension 
meter, through an actuating element and against a 
stop in order precisely to set a measuring position. 
Therefore, the solution to this problem as proposed 
in claim 1 of the present application involves an 
inventive step (PCT Article 33(3)), 

2. Claims 2 to 17 are dependent on claim 1 and 
therefore likewise meet the PCT requirements for 
novelty and inventive step. 

3. The subject matter of claims 1 to 17 appears to be 
industrially applicable and should therefore meet 
the requirements of PCT Article 33(4). 



Additional observations 



The application does not meet the requirements of 
PCT Article 6, because claims 1, 3, 4, 7, 10, 11 and 
16 lack clarity. 

The following features are essential for the 
definition of the invention in order to display the 
measured values: 

(1) a processing device; 

(2) a display device. 



Since independent claim 1 does not contain these 
features, it does not meet the requirement of PCT 
Article 6 in conjunction with PCT Rule 6.3 (b) that 
each independent claim has to contain all of the 
technical features that are essential to the 
definition of the invention. 
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The expression "in particular" in claim 1 does not 
restrict the scope of protection of the claim, that 
is to say, the feature preceded by such an 
expression must be considered entirely optional. 

The feature in claim 3 was already defined in claim 
1. 

The term "the thread support element (27)" used in 
claim 4 was not defined in claim 1. Furthermore, 
claim 1 also fails to provide any definition of 
power sensor "... from the power sensor ..."). 

The dependent relationship in claim 7 is unclear 
("...characterized in that the thread measuring 
device according to claim 1, characterized in 
that. .."?). 



The term " the processing device" used in claims 10 
and 11 is not defined until claim 5. Therefore, 
claims 10 and 11 can only be dependent on claim 5. 

The term "the unactuated actuating element" used in 
claim 16 is vague and imclear and leaves the reader 
unsure as to the meaning (an actuating element in an 
unactuated state?) . 



Contrary to the requirements of PCT Rule 5.1(a) (ii) , 
the description neither cites documents D2 and D3 
nor indicates the relevant prior art disclosed 
therein . 



The independent claim has not been drafted in the 
two-part form defined by PCT Rule 6.3(b). However, 
in the present case the two-part form would appear 
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to be appropriate. Accordingly, the features known 
in combination from the prior art (for example, Dl) 
should be placed in the preamble (PCT Rule 
6.3(b) (i) ) and the remaining features specified in 
the characterizing part (PCT Rule 6.3(b) (ii) ) . 

According to PCT Rule 11,13 (m) , the same feature, 
when denoted by a reference sign, shall, throughout 
the international application, be denoted by the 
same sign. This requirement has not been fulfilled 
with respect to the use of pivot axis 18 (page 9, 
line 1) , spool of thread 27 (page 9, line 10) ; 
printed circuit board 26 and processing device 26 
(page 9, lines 14-15) and axis (18?) (claim 1) . (See 
also reference signs 6 (figure 1, used twice) and 24 
and 17 (figure 3, confused)). 
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